
Atelier OpenStreetMap 

Relever le défi MapRoulette 

« Is this museum free of charge ? » 

 Jeudi 28 mars 2024 

 14h-17h 

 MSHS, salle Gargantua 

OpenStreetMap (OSM) est un projet collaboratif de cartographie en ligne qui vise 

à constituer une base de données géographiques libre du monde, en utilisant le 

système GPS et d'autres données ouvertes. Créé en 2004 par un ingénieur britan-

nique, son usage s'est développé de façon considérable, pour devenir le 

"wikipédia de la carte". La carte OSM est améliorée chaque jour par plus d’un mil-

lion de contributrices et contributeurs. 

Mais comment y contribuer ? Le site MapRoulette (en anglais) permet d’alimenter 

OSM de façon collaborative et ludique. Il recense des défis (challenge), dans le 

monde entier, sur un territoire ou sur un thème donné. L’atelier portera sur le défi 

«Is this museum free of charge ?» avec comme objectif de renseigner, pour les 

musées, si l’entrée est gratuite ou payante.  

Informations :  

gaelle.coz@univ-poitiers.fr 

Journée organisée par la Plateforme Universitaire des Données de Poitiers 

 Inscription : 

Intervenants : 

Nelly Martin, géomaticienne, ingénieure d’études CNRS 

Migrinter (UMR 7301 CNRS/Univ. Poitiers) 

Pierre Doucineau, étudiant en Licence de géographie, Univ.  Poitiers  

OpenStreetMap Poitiers 


